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Rezime/Abstract

Tradicionalno u okviru robotskih istrazvanja povecava se interes za mobilne, autonomne robote sa sposobnosc¢u interakcije
i obavljanja razliCitih zadataka sa malom ili nikakvom asistencijom ¢ovjeka. Problematika autonomnih mobilnih robota sa
sposobnosc¢u ucenja privukla je dosta paznje proteklih godina. Medutim, iznimno je tesko robote nauciti zadatke koje ljudi
uzimaju ,zdravo za gotovo”. Razumjevanje robotskog okruzenja, lokalizacija i sigurno kretnje kroz okolinu su primjeri
veoma komplikovanih zadataka koji se postavljaju pred robota. Cilj ovog magistarskog rada je da istrazi upotrebljivost
reinforcement learning-a u navigaciji mobilnih robota. Reinforcement learning je paradigma masinskog ucenja koja
dopusta robotu da sintetizira i poboljSa svoje ponasanje preko pokusaja i greski. Kao posljedicu interakcije sa svojom
okolinom, agent reinforcement learning-a prima skalarnu nagradu za svaku akciju koju poduzme i njegov cilj je da nauci
djelovati tako da maksimizira kumulativhu nagradu koju prima tokom vremena. Reinforcement learning tehnike koje su
izucavane ukljucuju Q ucenje i SARSA algoritam. Predlozeni algoritmi dopustaju mobilnom robotu navigaciju izmedu
statickih prepre
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