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Rezime/Abstract

Danas zivimo u svijetu brzih tehnoloskih promjena. Analizom proizvodnih procesa u savremenoj indusriji doslo se do
podataka da veliki broj radnika radi na poslovima komisioniranja.Takode se pokazalo da troSkovi komisioniranja montaze i
sortiranja nose znacajan dio ukupnih troskova proizvodnje nekih proizvoda pa automatizacija ovih poslova pruza velike
moguénosti smanjivanja troskova i povecanje produktivnosti.S obzirom na navedeno tezi se stalnom usavrsavanju te
primjeni novih tehnologija i rjeSenja koja dovode do toga da za Sto krace vrijeme i sa Sto manje utro$enog novca dobijemo
Sto kvalitetnije rjeSenje odnosno proizvod.Primjenom novih tehnologija u proizvodnji mehatronika postaje podrucje koje ¢e
povezati tehnologiju, obrazovanje i stjecanje iskustva u praksi.Sve izrazeniji razvoj tehnickih sistema implicira kontinuirano
povecanje stepena njihove automatizacije. Takav trend vodi konceptu totalne automatizacije, gdje se sve funkcije tehnickog
sistema odvijaju automatski, uz neprekidno adaptiranje u odnosu prema promjenama u sistemu ili u okolini (okruzenju)
posmatranog sistema. Za tehnicku realizaciju automatizacije najcesce se koriste kompjuteri, odnosno mikroprocesori.
Njihov je zadatak da vode tehnicki sistem u prostoru ili vremenu, uz zadovoljavanje zeljenih performansi tehnickog
sistema. U radu je predstavljen jedan sistem automatskog upravljanja sastavljen od tri mehatronicke radne
stanice.Mehatronicke radne stanice su didakticki sistemi koji sluze za edukaciju i eksperimentisanje sa sistemima
automatskog upravljanja. Primjenom odredenih hardverskih komponenti podrzanim softverom nacinjen je mehatronicki
sistem te izvrSeno modeliranje i simulacija rada mehatronickih radnih stanica sa ciljem sinhronizacije i automatizacije
tehnoloSkog procesa. Problem koji se javlja u tehnoloskom procesu rada mehatronickih radnih stanica odnosno
mehatronickog sistema je da pri radu mehatronicke radne stanice industrijskog robota, dolazi do pojave odstupanja
kordinata izmedu Zeljene trajektorije i stvarne trajektorije prihvatnice robota, kao i do odstupanja zeljenog i stvarnog
vremena rada mehatroni¢kog sistema, Sto direktno utiCe na poremecaj sinhronizacije odnosno automatizacije vodenja
procesa. Analogno navedenom, prije nego $to se mehatronicki sistem pusti u stvarnu primjenu, neophodno je izvrsiti
modeliranje i simulaciju sistema radi anuliranja greski koje se javljaju kod mehatronickih radnih stanica. U sklopu
magistarskog rada predocene su teorijske osnove te izvrSeno modeliranje simulacija i sinhronizacija rada mehatronickih
radnih stanica. Provedeno je modeliranje i simulacija procesa i potvrdena eksperimentalna analiza na konkretnom modelu .
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