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Rezime/Abstract

Rad istrazuje kooperativno adaptivno upravljanje automobilima u kolini vozila, kao inteligentnog podsistema koji povec¢ava
prikatiCnost voznje za vozaca. Predstavljena je namjena adaptivnog upravljanja kretanjem automobila (ACC), koja se sastoji
od upravljanja brzinom vozila, i udaljenosti do njegovog prethodnika. Za upravljanje su koristena dva kontrolera i to: PID i
MPC (Model predictive controller). Jasno je postavljen cilj rada a to je da se istrazi da li, i u kojoj mjeri, bilo koji od
navedenih kontrolera (PID, MPC) daje poboljSanje performansi kretanja uvodenjem kooperativnosti izmedu vozila (CACC).
Analizira se osnovna konfiguracija koja koristi samo informaciju o stanju direktnog prethodnika, konfiguracija koja koristi
informacije o stanju prva dva prethodnika i konfiguracija koja koristi informacije o stanju direktnog prethodnika i vode
kolone. Pokazano je da se koriStenjem gore navedenih konfiguracija mogu poboljsati performanse kretanja vozila i povecati
sigurnost i udobnost za vozace.
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Pristup javnosti je slobodan. Rad se moze pogledati u Sekretarijatu fakulteta radnim danom od 08 do 14 sati.




